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Figura 3. Sensores electromecanicos

cuito conversor A/D (Anilogo-Digi-
tal) para que la informacisén llegue en
forma adecuada al procesador, el cual,
puede ser una computadora, un PLC,
un pequeiio sistema con microcontro-
lador, etc.

Dentro de la clasificacion de los
sensores, seglin su principio de funcio-
namiento, aunque existen muchas cla-
ses y diferentes tipos dentro de cada
una de ellas, solamente describiremos
algunos de los mds utilizados, tales
como los sensores resistivos, las ter-
mocuplas, los sensores optoeléetricos,
sensores magnéticos, sensores por ul-
trasonido, sensores electromecénicos y
sensores capacitivos.

Se debe tener en cuenta que mu-
chos sensores, aungue su principio de
funcionamiento estd basado cn algu-
na propiedad, pueden ser disefiados
para medicién de pardmetros fisicos
muy difcreates. Este cs el caso de al-
gunos sensores de fluidos, los cuales
utilizan un haz luminoso y su respec-
Llivo sensor, para determinar el paso
de liquidos. En estos sensores, el li-
quido obstruye el haz luminoso y el
sensor envia la sefial respectiva.

Sensores electromecanicos

Son tal vez el tipo de sensores mis ele-
mental. Utilizan los medios mecénicos
para controlar ¢l paso de la corriente o
det voltaje, Aunque la tecnologia ha te-
nido un gran avance cn los dltimos
anos, estos sensores siguen siendo de
gran utilidad en muchos ambientes
indusiriales, en los cuales son log que
mejor se adaptan por sus condiciones
fisicas. En la figura 3 podemos obser-
var difercntes presentaciones de esta
clase de scnsores.
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Sensores resistivos

Como su nombre lo indica, utilizan
la variacién de un material resistivo
para afeclar directa o indirectamen-
te una sefial de corriente o de volta-
je. Dentro de este principio de ope-
racién, se encuentran una gran varie-
dad de sensores de posicién, senso-
res de dngulo, sensores de tempera-
tura, sensores de lu-
minosidad, sensores
de presion, etc., to-
dos ellos basados en
la variacién de elc-
mentos resistivos,
Algunos de estos sen-
sores, como el termis-
tor por ejemplo, aunque
internamente varia su re- o
sistencia, sera tratado,

dentro de otros tipos dc sensores,
donde se pueden describir mejor sus
propiedades.

Potencidmetro, Figura 4. Es el sen-
sor de tipo resistivo mas clemenial
que podemos encontrar, el cual, al
aplicérsele una pequefia corriente en-
tre dos de sus terminales, a través de
un tercer terminal, podemos obtencr

Eleménto

Automatizacién industrial. Sensores

un voltaje proporcional a la posicién
de un elemento mecanico acoplado a
€l. Este elemento mecanico puede ser
de diferentes formas, segin el tipo de
potencidometro, que puede ser semicir-
cular, deslizante, etc. No es muy uti-
lizado en la industria.

Galgas extensiométricas. Son otra
variedad de los sensores resistivos.
Figura 5a. Estos elementos utilizan la
propiedad de lu resistividad de los ma-
teriales, el cual depende de 1a longi-
tud y del drea de scocion de éste. La
resistencia en un material es directa-
mente proporcional a su longitud ¢ in-
versamente proporcional al drea de
seccion. Cuando un material cualquie-
ra es deformado, por medio de ten-
$i6n o presion, su longitud y su 4rea
de seccidn cambian de alguna forma,
haciendo que la resistencia varie

también de manera proporcional
a dicha deformacidn.

Figura 4. Potenciémetro,
como sensor de posicién

Las galgas extensiomélricas, son
muy utilizadas como sensorcs de peso
{presion o tension) en dispositivos de-
nominados celdas de carga. Las cel-
das de carga, figura 5b, utilizan un
conjunto de galgas extensiométricas
en configuracion de puente de wheats-
tone, adheridas & un bloque metdlico,
de forma que al hacer tensién o pre-
sién sobre dicho bloque, las resisten-

Figura 5. Galga extensiométrica (a) y Celda de carga (b)
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