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CAPITULO 1
Introduccioén al
analisis de sistemas
de control

1-1  INTRODUCCION

El control automitico ha jugado un papel vital en el avance de la ciencia y de la
ingenicria. Ademas de su extrema importancia en vehiculos espaciales, sistemas de guia
de proyectiles, sistemas de piloto automatico de acronaves, sisteinas robéticos y otros,
el control automatico se ha vuclto parte integral ¢ importante de los procesos in-
dustriales y de manufactura modernos. Por ejemplo, el control automatico resulta
esencial en el control numérico de las maquinas herramienta en las industrias manufac-
turcras. Tambicn rcsulla esencial en operaciones industriales como el control de pre-.
sion, temperatura, humedad y viscosidad, y flujo en las industrias de transformacion.

Como los avances en la fcoria y practica del control automatico brindan medios para
lograr el funcionamiento optimo de sistemas dinamicos, mejorar la productividad, li-
berarse de la monotonia de muchas operaciones manuales rutinarias y repetitivas, y
otras ventajas, la mayoria de los ingenieros y cientificos deben posecer un buen conoci-
miento de este campo.

Revisidn histérica. El primer trabajo significativo en control automatico fue el
regulador centrifugo de James Watt para el control de la velocidad de una maquina de
vapor, en el siglo dieciocho. Otros avances relevantes en las primeras etapas del de-
sarrollo de la teoria de control se deben a Minorsky, Hazen y Nyquist, enire muchos
otros. En 1922 Minorsky trabajo en controladores automaticos de direccion en barcos
y mostro como se podria determinar la estabilidad a partir de las ecuaciones diferen-



