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Servomotores
Los servomecanismos, son sistemas
que actian en forma automdtica en
base a una referencia. Un servome-
tor, figura 7, posee un sistema en el
cual se detecta el movimiento efec-
tuado y luego lo compara con la sefial
de control que contiene el movimien-
to deseado. Finalmente, con el resul-
tado de esta comparacidn, denomina-
do error, el servomotor corrige la po-
sicion automdticamente.

Actuador de solenoide

Los actuadores de solenoide utilizan el
principio de la atraccién electromagné-
tica para producir el movimiento me-
canico. La mayor ventaja de un actua-
dor de solencide es su velocidad de res-
puesta, ya que el movimiento es casi
instantdneo al flujo de la corriente eléc-
trica. 8in embargo, una de sus desven-
tajas es su tamafio comparado con la
Tuerza que produce. En el momento que
se energiza la babina, el campo magné-
tico creado por esta, hace que la arma-
dura se deslice hacia ella, logrando con
esto, que el visiago presente un movi-
miento lineal igual al de la armadura.
Cuando la bobina se desenergiza, el re-
sorte hace que el vdstago regrese a su
posicitn de reposo.

Elementos de conirol
Contactores. Son actuadores que sir-
ven de interface entre los mandos de
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control y los actuadores eléctricos de
mayor potencia, ver figura 8. Por me-
dio de la excitacién eléctrica de una bo-
bina, el magnetismo creado por ella,
atrae un dispositivo mecinico que a su
VEZ CONmula uno o varios interruptores
mecdnicos que pueden manejar corrien-
tes elevadas. Los contactores mas co-
munes poseen bobinas de control a 110
o0 220 voltios y contienen un juego de 4
interruptores conmutables, uno como
auxiliar y los otros tres utilizados para
las fases de la corriente trifdsica utili-
Zada cominmente en la industria.

Relés. Los relés, figura 8, son mecanis-
mos electromagnéticos, que conmutan
uno o varios contactos eléctricos por
medio de la fuerza electromagnética,
generada por paso de la corriente de
control a través de su bobina

Elermentos de proteccién

Breakers. Figura 8. Son simplemente
interruptores o bloqueadores, que se
encargan de aislar la corriente de po-
tencia de entrada, de los diferentes sis-
ternas eléctricos controlados. Estos son
instalados serialmente con las lineas
de potencia ¥ vienen disefiados para
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soportar determinadas corrientes de tal
manera que si se sobrepasa el 1{mite,
este se activa y afsla la corriente eléc-
trica de potencia. Deben ser instalados
en ¢l circuito, antes del contactor.

Relé Térmico. Figura 8. Su funcién
es la de proteger los diferentes dis-
positivos & las sobre-corrientes. De-
ben ser instalados después del con-
tactor, de tal manera que brinde se-
guridad en caso de que uno de sus
contactos se quede pegado o no fun-
cione correctamente, corriendo el
riesgo de dejar solo dos fases, lo que
ocasionarian grandes dafios a los sis-
temas conectados a este.

En la figura 9, puede verse un sis-
tema bésico de accidn automatica pro-
veniente de la sefial de control enviada
desde un procesador, con sus respecti-
vas protecciones.
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Figura 9. Esquema
de un sistema
bdsico de acciona-
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