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» Resistencia a sobrecargas. Si se pre-
sentan atascamientos, la fuerza del
aire, no estropea los citindros ni el sis-
tema neumdtico.

La fuerza ejercida por un dispositi-
vo neumdtico se ajusta a los principios
fisicos que involucran la presion y ¢l
area. La fuerza tedrica (sin tener en cuen-
ta pérdidas por friccion, escapes, etc.)
estd dada por la formula siguiente:

F=p. A

donde :
F: Fuerza tedrica resultante en el vasta
go del cilindro
p: Presién aplicada al émbolo
A Area de seccidn del cilindro sobre
la cual se aplica la presion del aire.

Las clases de actuadores neumati-
cos mds comunes en las plantas indus-
triales son el actuador de pistén, v en
menor escala, el actuador rotativo.

Cilindros o pistones neumaticos
En este tipo de actnador, el movimien-
to se sransmite mediante la accién de
un pistén alojado dentro de un cilin-
dro a presion, figura 2. Un cilindro estd
compuesto bisicamente de tres partes:
El compartimiento, de donde realmen-
te proviene el nombre de cilindro, el
émbolo y el vastago. Entre las diferen-
tes clases de cilindros neumdticos po-
demos encontrar

« Cilindro de doble vidsiago. Posee
vastago en ambos extremos del com-
partimiento

.
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» Cilindro tindem. Son dos cilindros
acoplados mecdnicamente, de modo
que la fuerza resultante es la suma de
la fuerza de cada cilindro.

* Cilindro multiposicional. También son
dos cilindros acoplados mecdnicamen-
te, de modo que si las longitudes de
cada uno son diferentes, se pueden ob-
tener cuatro posiciones distintas con
dos sefiales de control.

* Cilindro de impacto. Es un cilindro
con dos cimaras de aire, en una de
cuales se acumula una presién que
luego es liberada de manera rapida so-
bre la cdmara que contiene el émbo-
lo. Fl resultado es un movimiento del
véstago con velocidad tal que se
transforma en un fuerte impacto.

Cilindro de giro. Estos cilindros po-

seen un acople mecdnico, que trans-

forma el movimiento tineal de un vis-
tago interno €n un movimiento de gire
sobre una pieza circular externa.

Algunas caracteristicas de

los cilindros neumaficos

Cilindres de simple efecto. Este térmi-
no es dado a los actuadores que utitizan
la presitn del aire para generar ¢l movi-
miento del eje en un solo sentido. Para
el regreso, luego de eliminar la presion
del aire, se utilizan resortes que empu-
jan al eje hasta su posicion de reposo.

Cilindros de doble efecto. Son llama-
dos asi los actuadores gue utilizan el aire
a presion para generar los dos movi-
mientos del gje, es decir, 1a ida y el re-
greso, figura 2. .

Dispositivos neumdticos de
movimienio rofativo

Motores de aire comprimide. Los mo-
1ores de aire comprimido son actuado-
res neumdticos que transforman la pre-
sion del aire en movimiento mecinico
giratorio. En la figura 3 puede verse un
actuador rotativo.Una de sus aplicacio-
nes es el control de vilvulas de cierre
en las tuberfas paraliquidos.

Elementos de control neumdtico

Electrovilvulas. Para poder controlar
el paso de fluido, a través de los dife-
rentes sistemas que trabajan con aire
comprimido, s necesario interponer
entre el sistema de control y el elemen-
to actuador, una interface que sirva para

Figura 3. Sistema neumatico rotativo

Ia conversidn de la seifial de control, que
estd basada en corriente eléctrica, cn
movimicnto mecdnico que obstruya o
permita el paso del aire a presion.

Reguladores de caudal. Son disposi-
tivos que se instalan sobre los orificios
de entrada o salida de aire en los dife-
rentes sistemas neumdticos. Su princi-
pal funcién es controlar 1a velocidad del
desplazamiento del vastago de los ci-
lindros. Si el caudal es muy grande, el
cilindro actia de manera casi instanta-
nea, hasta el punio de sentirse el golpe
al finalizar su carrera.

Elementos de profeccion

En la figura 4, se pueden observar al-
gunos de los dispositivos de proteccién
y control de los sistemas neumaticos.
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Figura 4. Elementos neumdticos de
canitrol y profeccién
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