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gre — Raul Scalabrini Ortiz

Expectativas de logro:

Ciclo Lectivo 2019 Afo: 6to
Orientacion: Electrénica

Div: 4ta

Materia: Montaje de Proyectos Electronicos

Profesor: Bolafios Daniel.

Generar una actitud de investigacion permaneniggsidad y apertura hacia nuevas situaciones.drdgrcooperacion con otros para resolver problertaser

hincapié en el cuidado de equipos y componentesri®eer la utilidad y los &mbitos de aplicaciohadmtrol mediante logica de distintos tipos. Opadecuadamente las distintas herramientas
y componentes informéaticas, eléctricas y electamic

Objetivos: Describir los diferentes componentes de accionamji@noteccion y control. Conocer las diferentesis de control de los motores. Comprender logipivs de funcionamiento y
su programacion empleando distintas tecnologiakzasten forma correcta software de programaci@mulacién. Caracterizar los diferentes tiposelesores y su ambito de aplicacion.

Unidad, Eje o
Nucleo Tematico u Contenidos Estrategias, Recursos, Criterios de Evaluacion Bibliografia Para el Docente y Tiempo
Objeto de Estudio Actividades Los Alumnos yEspacio
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Sensores,
transductores y

control de motores.

Actuadores

Componentes electronicos bésico
y mediciones con instrumentos.
Repaso y refuerzo

Sensores y transductores
analogicos y digitales de variables
fisicas y eléctricas.
Sensores todo 0 nada: mecanicos
opticos, inductivos, capacitivos.
Efecto Hall.

Estudio de sensores contenidos e

la caja de 37 sensores de Arduing.

Actuadores.

Motores PAP: Caracterizacion.
Control de motores PAP.
Control PWM de motores.
Manejo de motores con distintas
interfaces, PIC, PC, Arduino.

sTrabajos individuales de
investigacion guiados.
Lectura y analisis de diferentg
materiales bibliogréficos.
Analisis y/o armado de
circuitos.

,Guia de preguntas.
Sensores y motores PAP.
Componentes electronicos

nLibros y apuntes digitales.

Puesta en funcionamiento de
circuitos controladores.

$S

Evaluacién permanente del
desempefio del alumno en el
aula.

Evaluacién de los trabajos
practicos.

Se pondra énfasis en el armagdBvaluacion integ. final

e implementacién para la
verificacién practica de lo vist
en la materia. Tomando el
tiempo necesario para el
cumplimiento de este objetiva

0

Dada la amplia bibliografia y medios de
informacion actual referente a los temas
propuestos en los contenidos, la fuentes
sugeridas preferenciales sera el materis
seleccionado por el docente puesto a
disposicion a los alumnos en distintos
formatos tal como PDF impreso, archivg
en la WEB , otros.

Uso de software de uso comercial en la
rama electronica y de software

D

)|

S

personalizado, adaptado a las necesidades

del grupo de alumnos para la mejor
comprension de los temas de la materig

CINCO
MESES
(taller)
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Légica de control

Circuitos para control de motores a| Trabajos individuales de Se mantiene las caracteristicas bibliogréfi

distancia. Bluetooth, WIFI, Internet.| investigacion guiados. Se pondra énfasis en el armadpraencionadas en el primer eje.
Simulacion con software. implementacion para la

Légica de mando y control. Componentes electrénicos. verificacién practica de lo visto

Circuitos de control de arranque e | Videos ilustrativos. en la materia. Tomando el

inversion de marcha de motores. | Software de simulacion. tiempo necesario para el

Sentido de giro. Puente H Libros y apuntes digitales. cumplimiento de este objetivo

cas

MESES
(taller)

Unidad
transversal

(se aplica sobre los dem4
temas)

Arduino: Breve introduccidn histérica. Origen. Placa controladora. Modelos de placa. Entorno de desarrollo. IDE de Arduino. Concepto de Open Source
Hardware. Posibles aplicaciones. Shields para Arduino. Comenzando a usar Arduino. Material necesario. Ejemplo basicos. Encendido de LEDs.
Secuenciadores. Lectura de sensores varios (LDR — LM35- DHT11, Sonido, campos magnéticos, metales, ultrasonido, etc.). Comunicacién de Arduino.
Uso del monitor serie. Distintas formas de comunicacion, infrarrojo, USB, Bluetooth. Uso de 12C. Muestra de informacion por display siete segmentos,
matriz de puntos, LCD o envio a PC mediante aplicacidn de escritorio. Aplicaciones Android para el control via Bluetooth. Uso del MIT2 Inventor. PWM.
Control de LEDs RGB. Uso de médulos RF. Manejo de interfaces de potencia, RELES. Motores PAP. Servomotores. Shield Ethernet, aplicaciones para
control a distancia mediante el uso de Internet. Aplicaciones de Arduino propuestas: Control de LEDs RGB desde PC y mavil Android, TACHOS LEDs,
sTurnero para oficina de atencion al publico, RADAR por ultrasonido, aplicaciones demdticas, Generador de tonos. Lectura de tarjetas RFID (tipo SUBE) y
su uso en control de accesos. Cultivo INDOOR, control automatico de iluminacion mediante LEDs RGB para favorecer la radiacién fotosintéticamente
activa (PAR), riego automatico segun temperatura y humedad del suelo. (Proyecto sugerido) Otros Arduitos, NANO, MEGA, LEONARDO, ect.
Programacién Android. Creacién de aplicaciones mediante el uso de MIT 2 Inventor. Aplicaciones orientadas a comando mediante WIFI, Bluetooth de

circuitos electrénicos.

Desarrollada en
los 3 trimestres

Nota: El docente se reserva el derecho de alterar, suprimir, agregar, cambiar los tiempos de los contenidos, y las acciones que sean necesarias, con el objetivo de cumplir con las expectativas de logro propuestas.
Nota: Ante cualquier duda o controversia en el desarrollo de la materia se aplicara lo establecido en el plan de contingencia, siempre que el docente se encuentre a cargo de la materia en cuestion. Fijando como medio
de contacto el formulario a tal fin disponible en la WEB del docente.

WEB del docente : www.bolanosdj.com.ar

Firma del docente:
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